
 

        marTkuTxa koordinatTa sistemis gardaqmna.  

 

 

vTqvaT sibrtyeze mocemulia ori marTkuTxa koordinatTa sistema, erTi 

OOxy  sistema , bazisiT i, j, romelsac pirobiTad davarqvaT Zveli sistema. 
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da meoreOࡻᇱ࢞ᇱ࢟ᇱ  sistema,  bazisiT  ࢏ᇱ, ࢐ᇱ, romelsac pirobiTad davarqvaT 

axali sistema.  

SevTanxmdeT rom orive sistema aris marjvena orientaciis, anu umoklesi 

mobruneba X RerZisa YY RerZamde xdeba saaTis isris sawinaaRmdego 

mimarTulebiT. 

vTqvaT sibrtyis raime M ࡹ wertilis koordinatebi Zvel sistemaSi 

arisMࡹ ൌ ሺ࢞, ,݅ ሬሬሬሬሬሬሬԦ veqtoris koordinatebiࡹࡻ ሻ anu rac igivea࢟ ݆ bazisSi 

aris ܱܯሬሬሬሬሬሬԦሺ࢞,  .ሻ,  e.i࢟

ሬሬሬሬሬሬԦܯܱ                     ൌ ࢏࢞ ൅   (1)          ,࢐࢟

xolo igive ࡹ wertilis koordinatebi axal sistemaSi arisMࡹ ൌ ሺ࢞ᇱ,  ᇱሻ࢟

anu rac igivea ࡻᇱࡹሬሬሬሬሬሬሬሬሬԦ veqtoris koordinatebi ࢏Ԣ, ,Ԣ࢞ሬሬሬሬሬሬሬሬԦሺܯԢ bazisSi aris ܱԢ࢐   ,Ԣሻ࢟
e.i. 

                  ܱԢܯሬሬሬሬሬሬሬሬԦ ൌ Ԣ࢏Ԣ࢞ ൅   Ԣ.          (2)࢐Ԣ࢟

 



cxadia TviTon ࢏Ԣ,  Ԣ axal sabaziso veqtorebsac Zvel bazisSi eqneba ragac࢐

koordinatebi, vTqvaT 

 

                        ൜
ᇱ࢏ ൌ ࢏૚૚ࢇ ൅ ࢐૚૛ࢇ
ᇱ࢐ ൌ ࢏૛૚ࢇ ൅ ࢐૛૛ࢇ

   (3) 

Dda vTqvaT ܱᇱ wertilis koordinatebi Zvel sistemaSi aris ሺܽ, ܾሻ, anu 

ԢሬሬሬሬሬሬሬԦࡻࡻ                           ൌ ࢏ࢇ ൅  (4)     .࢐࢈

veqtorebis Sekrebis wesiT gvaqvs 

ሬሬሬሬሬሬሬԦࡹࡻ                        ൌ ࡻࡻԢሬሬሬሬሬሬሬԦ ൅ ࡻԢࡹሬሬሬሬሬሬሬሬԦ.    (5) 

Tu (5) –Si CavsvamT (4) da (2)-s da gaviTvaliswinebT (3)-s miviRebT 

 

࢏࢞ ൅ ࢏ࢇ =࢐࢟ ൅ Ԣ࢏Ԣ࢞ +࢐࢈ ൅ ࢏ࢇ =Ԣ࢐Ԣ࢟ ൅ ࢐࢈ ൅ ࢞ᇱሺࢇ૚૚࢏ ൅ ࢏૛૚ࢇᇱሺ࢟ +ሻ࢐૚૛ࢇ ൅    =ሻ࢐૛૛ࢇ

       = ሺࢇ ൅ ࢇ૚૚࢞ᇱ ൅ ࢏Ԣሻ࢟૛૚ࢇ ൅(࢈ ൅ ᇱ࢞૚૛ࢇ ൅  ࢐ (Ԣ࢟૛૛ࢇ

Aanu 

 

                         ൜
࢞ ൌ ࢇ ൅ ᇱ࢞૚૚ࢇ  ൅ Ԣ࢟૛૚ࢇ
࢟ ൌ ࢈ ൅ ᇱ࢞૚૛ࢇ ൅ Ԣ࢟૛૛ࢇ

         (6) 

Tu (3) –is pirvel gantolebas skalarulad gadavamravlebT ࢏ veqtorze 
da gaviTvaliwinebT, rom  1=࢏࢏ da ࢐࢏ ൌ ૙, miviRebT 

૚૚ࢇ ൌ ,ሺଙᇱ࢙࢕ࢉ ଙሻ.෣  

3) –is pirvel gantoleba skalarulad gadavamravlebT ࢐ veqtorze da 
gaviTvaliwinebT, rom  1=࢐࢐ da ࢐࢏ ൌ ૙, gvaqvs 

૚૛ࢇ ൌ ,ሺଙᇱ࢙࢕ࢉ ଚሻ.෣  

Analogiurad 3) –s meore gantolebis skalarulad gadamravlebiT jer ࢏ 
veqtorze, Semdeg ki ࢐ veqtorze, miviRebT 

૛૚ࢇ ൌ ,ሺଚᇱ࢙࢕ࢉ ଙሻ෣ ; 

૛૛ࢇ ൌ ,ሺଚᇱ࢙࢕ࢉ ଚሻ.෣  

 



avRniSnoT ࣐ simboloTi kuTxe X da X’ RerZebs Soris, anu   

࣐ ൌ ሺଙᇱ, ଙሻ.෣  

 

MmaSin gveqneba   

૚૚ࢇ                ൌ ,ሺଙᇱ࢙࢕ࢉ ଙሻ෣ ൌ     ;࣐ ࢙࢕ࢉ

૚૛ࢇ                ൌ ,ሺଙԢ࢙࢕ࢉ ଚሻ෣ ൌ ࢙࢕ࢉ ቀ
࣊

૛
െ ቁ࣐ ൌ  (7)        ;࣐࢔࢏࢙

૛૚ࢇ ൌ ,ሺଚᇱ࢙࢕ࢉ ଙሻ෣ ൌ ࢙࢕ࢉ ቀ
࣊
૛

൅ ቁ࣐ ൌ െ࣐࢔࢏࢙;  

૛૛ࢇ ൌ ,ሺଚᇱ࢙࢕ࢉ ଚሻ෣ ൌ  ;࣐࢙࢕ࢉ

 

sabolood Zveli koordinatebi axali koordinatebiT gamoisaxeba gardaqmnis 

formulebiT : 

                     ቊ
࢞ ൌ ࢇ ൅ െ ࣐ܛܗ܋ Ԣ࢞ ࣐࢔࢏࢙Ԣ࢟
࢟ ൌ ࢈ ൅ ࣐࢙࢕ࢉԢ࢞ ൅ ࣐࢙࢕ࢉԢ࢟

       (8) 

 

radgan orive sistema marjvena orientaciis iyo, vaskvniT rom 

sibrtyis ori nebismieri erTnairad orientirebuli sistema  

erTmaneTs daemTxveva ori gardaqmnis mimdevrobiT anu kompoziciiT: 

jer xdeba koordinatTa RerZebis paraleluri gadatana, anu  

ቊ
࢞ ൌ ࢇ ൅   Ԣ࢞
࢟ ൌ ࢈ ൅ Ԣ࢞        (9) 

Semdeg ki mobruneba ࣐ kuTxiT, anu 

ቊ
࢞ ൌ െ ࣐ܛܗ܋ Ԣ࢞ ࣐࢔࢏࢙Ԣ࢟
࢟ ൌ ࣐࢙࢕ࢉԢ࢞ ൅ ࣐࢙࢕ࢉԢ࢟

     (10) 

  

amasTan, radgan sistemis orientacias ar vcvliT, anu arekvlebi 

daSvebuli ar gvaqvs,  mobrunebis ࣐ kuTxe unda icvlebodes  [0, 2ߨ] 
SualedSi. 

 



 


